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PROGRAM  MENU 

 

 

1-SURVEYING 

2-FREE STATION  

3-SETTING /OUT 

4-TIE DISTANCE  

5-REFERENCE LINE 

6-AREA (PLAN)        

(EXIT)  
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SURVEYING 

 

[.] 1. SET JOB  

 

[.] 2.SET STATION  

 

[.] 3.SET ORIENTATION 

 

    4.START ����

 (EXIT)  



 �

� �
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Oper�5���=��g���D��� �� �� �8back�+�h
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Rem1��5�a�b@i 6�� �

Rem2��5�a�b@i 9���� �� �8NEW�+����2�$G����10�
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SELECT JOB  

 

 

JOB:         PRG 

OPER:     HEYDR 

REM1:       ………… 

REM2:       ………… 

 

(BACK)                (NEW)             (SET)  

 

SET STAION 

 

STN   :                   P1 

INHT  :                   1.600 

E0        :                   1000.000 

N0       :                   1000.000 

H0       :                     1000.000��

��

(H-TRANS)          (BACK)             (SET)  

 



 �

ORIENATION�SET��5���# �'���#�ST�.� �
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8code�5��F
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ORIENTATION RESULT 

 

NOPTS      :            2 

STN           :           200 

HZCOR      :          120  00  23  

STDEV      :            +- 0  00   08  

��

��

(END)          (RESID)             (SET)  

 

SURVEYING 

 

PTID    :           AB- 12  

TGHT   :            1.600  

HZ         :             123  12  34  

V            :              78  57  42  

               :               400.388 

 

(EXIT)                            (Q CODE)  
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FREE  STATION 

 

[.]   SET JOB ��

��

      START  ��



 	

DIST�5���k��#��$������k����0�� ��������F
���=����B�N��.�������N(���������U���� ����;���T�

DIST���������'����T�.*�G�����1LV ��T����.������?�^������T�.*�G�������# ���� �����.

����U��� ���;����� �,#���=���!DIST���!�� ����(� �
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�hz��5������-������	N�'���LI��F
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!����(�D�
���������#�ST�.��set aut���!���� (� �

2D  SET  OUT  

 

PTID     :              C1  

                             P100 

PA         :               FIXPOINT 

DIST      :              20.200m 

    HZ      :              +30  25  14��

              :               7.82m 

 

(EXIT)       ��

 

3D  SET  OUT  

 

PTID     :              C1  

                             P100 

PA         :               FIXPOINT 

DIST      :              20.200m 

    HZ      :              +30  25  14��

              :               7.82m 

 

(EXIT)    2D  >>3D    (VEIW)      ��
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�1
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HZ�5�mN������'� �

V�5�kC�I�����'� �

TIE  DISTANCE 

 

1. POLYGONAL    <A-B,B-C>  

2.RADYAL             <A-B,A-C> 

 

 

 

 

(EXIT)          ��
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�k�#��� ��������	��-&�����meas���m��I��a����������1T��=�Y��=�����k��'�� ���

�=�=���H������#�ST���$������������	���b���� ��F
������J����k�#��� ��N�J meas ����� ���
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N�������N�Y���=���?i�0���� ����H�=�=�1*�@�.������.��������

�D�������=��L;�����Nextp2��-&������������2�ok��D�
��F
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������meas���k��'�� ����(� �

�H��2�'��D���/��TIE DISTANCE�1
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� �

���������1�!���������#J�����!��� ��L�
�� �H�����F
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����������H�^�1*�@�.�����

����;�J!��������'�����[���=�.��������Set STATION����set ORENTATION�������

���!��N�J �m�I������!����T�����-�f�Set STATION��-�������!���������L�!������

RADIAL <A-B,A-C > 

 

[.] 1. SET JOB  

 

[.] 2.SET STATION  

 

[.] 3.SET ORIENTATION 

 

    4.START ����

 (EXIT)  
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ROTATE�������#������������X��Y���=���?i��0������%*�^�������j��-����������Z��2��

1!���(�����[��=���������'��`��.�����#�tied��������start����k��'�� ���(� �

���#�STREFERENCE LINE���������$G��������-����$�������U�F0�H��#����b# ���

�!���� �$��r�����\ �"�����0�
�(��������`q�
�����T��� �)���J=�[�2� �_�0��������[��=�.����

����&�1
���-��=�� ����_0�.������1L\������,���U�
������N���-���=��� ����[2� �_0��

�������-���������Z��2�[��=�.���e��(� �

�����# Program menu��k	!��#�STArea�k�#��� �3�X�������(�$'����������[��=�.��

�����'�������!�� �$����
��1@�\ ����Tset orientation���set station��������������

�1!�oT�����X����j��1@�\ ������`q�
start1�������������N��U��
�������� ��������k���'��� 

meas�k��'�� ���(� �

� �

� �

� �

�-�'������������8shift+prog+��DATA MANAGER ��������!�� �'��5�� �

� �

� �

� �

AREA <PLAN> 

 

PTID     :        1   

TGHT   :          1.500m 

              :            ………..m 

AREA   :          0.000 m2  

PTG       :          1  

 

<EXIT>    <COORD>    <RES>   <MEAS>��

 ��

DATA MANAGER 

 

1. MEAS /CODE/JOB /FIXPT 

2.CLEAR   MEMORY 

3.MEMORY  INFORMATION 

4.DOWNLOAD   TO    PC  

 

 

<EXIT>                                  <BACK>��

 ��
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�!���� ��bN�@�-����:������U��� �[��=�.�����!�� �'��(� �

Job��5�$G���� �

DATA��5�a�;i^�� �

CLEAR  ONEBOARD  MEMORY  

 

JOB         :            PRG  

DATA      :           MEAS UREMENTS  

 

��

<EXIT>          <ALL:MEM>       <DEL>��

 ��
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$'�������1��j�U�
��$G����3�X����'��`�����������-���=��� ��������������T����2�a�������������T

�`������:����bN�@�'������=�;i^��3�X����'�8ALL.MEM�+�������!��� �'�������$�Z#�

1
���#J �.�������5� �

8NO�5�+�-����:���'��?��]��� �

8Yes�5�+�a�;i^��-����:��� �

�1
����s����D't�a�;i^�����I��2��u������-�!�:���'��`��#!�������1	T'��(� �

��H��2�'��D�
��#�ST�3�X�����DATA MANAGER��������k�% �a��;i^��k�����=�� 

k�#����� ����$G��������F���(� �

��#�STDownlond topc����H���2�'�DATA MANAGER�������� ����'�a��������

��!���� �H��2�.���'���#�ST�.��0&�����!��(� �

� �

� �

� �

� �

��^��L=������
������a�;i^��-��=�� �[��=�.���'��.�N�T�e����������$�����T�����H����
8����V 

loptop�+����H�
����(� �

Job�5�H�
����1%2�$G����3�X���� �

DOWNLOD  DATA  TO PC   

 

JOB       :       PRG  

DATA   :       MEASUREMENTS 

FORM   :       GSI 

 

 

<EXIT>         <BACK>       <SEND>��

 ��
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DATA��5�$�!����T�$'�����U�
�����1��j�U�
=8��������
��\ �a�������������T��2������=��� 
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����1%2�+� �

Format ��5��2��0�����1 �N�3�X���� �

�H��2���system menu�����#�ST�3�X������quik settings/ user/k����������������

1
����'�v�!����-&�a�;i^������!�� �'��(� �

� �

� �

User key��5�1%2�[��=�w�]�0�� �

Titt correetion��5���=�\��q���-����/� �0����.!��� �

Trigger�5�������������-����� ����.�������-�����.�!�����/� ��0����������#��������
�#!�����

�����a���DIST ALL�����k�b#=�$��r������(� �

Goa trast��5�a�!�k�b#=��������@�� ������������������ �

����#�STA����H���2�'�ALL settings, system menu��������� ��!���# �.��������!����� 
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QUICK/USER KEY  SETTINGS  

 

USER KEY      ;      IR  RL  

TRIGGER- KEY   :  ALL 

TITT COMP,N      :    OFF  

DSP –CONTRAST   :    50% 
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Communication SETTINGS  

 

BAUDRATE    :          19200 

DATA BETS    :             8  

PARITY            :              NONE  

END MARK      :             CR/LF  

STOP BITS       :                  1  
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