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  1گزارش شماره 
  بدست آوردن اختلاف ارتفاع دو نقطه : عنوان عمليات

پيدا كردن اختلاف ارتفاع مقدور نباشد ( به علت دور بودن نقاط از يكديگر با زياد بودن شيب زمين به طريقي كه بايك بار ايستگاه گذاري 
 قرار گرفته باشند طوري كه بتوان از يك ايستگاه آنهـا را ترازيـابي كـرد ، از                   از ترازيابي تدريجي و در صورتي كه نقاط به صورت پراكنده          

 .كنيم  شعاعي استفاده مي ترازيابي
  

   :  شرح عمليات
 را نيز به طور مـشترك       B,C,D,Eباشد نقاطي را همچون        چون مسافت طولاني مي    A,Fبراي به دست آوردن اختلاف ارتفاع در نقطه         

. نام گذاري كرد    ........... و  3و2و1 هاي  توان نقاطي را به دلخواه انتخاب نمود و آنان را با شماره             ن اين نقاط نيز مي    كنيم و در ميا     انتخاب مي 
گذاريم و سپس   ميA ي نقطه   دهيم و شاخص را رو  دوربين را استقرار ميA نقطه  ابتدا در نزديكي.  را داريم A,Fمطابق شكل دو نقطه 
بعدا شاخص را به دليـل زيـادي        ) قرائت عقب   ( خوانيم    كنيم و عدد مربوط را مي          مي  پايه و شاخص نشانه روي      و سه از تراز نمودن دوربين     

كنـيم و آن را قرائـت وسـط            را به عنوان نقطه كمكي انتخاب نموده و قرائت مي           اي  آوريم و نقطه     كمي نزديكتر مي   A,Bفاصله دو نقطه    
سپس جايگاه . كنيم  كنيم و آنرا نيز قرائت عقب حساب مي دهيم و آن را قرائت مي  قرار ميBطه  نق  سپس شاخص را روي   . دهيم    قرار مي 

 را نيز آن قرائت نمود سپس براي تمام نقاط اين مراحل C دهيم كه بتوان نقطه   قرار مي  يا طوري دوربين را در جاي ديگر كه در نزديكي
ها يك قرائـت عقـب        در هر يك از ايستگاه    . كنيم    اي ترسيم مي    خوانيم ، جدول ساده     يدهيم براي مرتب نوشتن اعدادي كه م        را انجام مي  

هاي   سپس حاصل جمع قرائت هاي جلو را از حاصل جمع قرائت          . دهيم     مربوطه در جدول قرار مي      ويك قرائت جلو داريم كه در ستونهاي      
قرائت عقـب را از قرائـت         صورتيكه قرائت وسط هم داشته باشيم ،      در  .  را بدست آوريم     A,Fكنيم تا اختلاف ارتفاع دو نقطه         عقب كم مي  

  . و بالعكس .  است A پائين تر از نقطه Fاگر حاصل منفي باشد نقطه . كنيم  وسط و قرائت وسط را از قرائت جلو كم مي
  .آيد   بدست ميFارتفاع نقطه  را داشته باشيم و آن را با اختلاف ارتفاع بدست آمده جمع جبري كنيم ، Aاگر ارتفاع نقطه : نكته 

  
  ترسيم جدول و محاسبات 

h(m) −ΔΗ  +ΔΗ  F.S  I.S B.S نقاط  
00/100  597    -  -  2415  A 

597/101  718    -  -  -  1  
315/101  049    800  1518  1039  B 
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362/101  753    -  -  -  2  
117/102  1553    0335  1088  2252  3  
669/103  1247    0700  -  2422  4  
916/104  087    1175  -  1332  C 
003/105    231  1245  -  1830  5  
773/104    37  2061  -  9070  6  
735/104  481    1007  -  1015  D 
216/105  1042    0534  -  1886  7  
258/106  802    0844  -  1789  8  
06/107  793    0987  -  1880  E  
852/107      1087  -  -  F 

  
  :كروكي

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  )F,A ) m852/7اختلاف ارتفاع  :  نتيجه
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  2گزارش شماره 
 ژالـون  –با وسايل ساده مثل متـر  ( و غير هندسي با روش مساحي   هاي به شكل هندسي    بدست آوردن مساحت زمين    : عنوان عمليات 

  ) تراز –
   :شرح عمليات

سپس با توجه به آب و هوا نيز فواصل بين نقاط تعيين شده بـين              . كنيم    نها را ميخ كوبي مي    ابتدا شش نقطه توسط كارفرما تعيين شده و آ        
 مطابق شكل ژالون گـذاري  A,B              ابتدا روي نقطه . تر شود و خطا در متر كشي كمتر شود     تا فواصل كوتاه  . كنيم    نقاط را ژالون گذاري مي    

و از دو   . دهـيم      قرار مي  A,B  و نقطه   كرده و سپس ژالون سوم را حدودا در وسط د         
ي را هـدايت كـرده تـا تقريبـا بـين و در                ژانول وسط  ) B و ژانول    Aژالون  ( طرف  

ها را شاقول نگه داشته و بين آنهـا            قرار گيرد سپس ژالون    A,B  هاي  راستاي ژالون 
 كنيم بايد توجه داشته باشيم تا متر به صورت تـراز قـرار بگيـرد بـه                  را متر كشي مي   

 بايستد تا خط متر      خواهيم در نزديكي دو ژالون به طوري        همين دليل از نفر سوم مي     
  )مطابق شكل (  را به صورت تراز تعيين كند  كشي

  
بعد از متر كشي دو نقطه به نقاط بعدي رفتند و تمام فواصل بـين نقـاط را بـه ايـن           

باشد بعد از تعيين فاصـله    مي ايم و زمين ما به صورت شش ضلعي ردهكنيم در اين جا چون ما از شش نقطه استفاده ك             مي  صورت متركشي 
هاي ايجاد شده را نيز متر كشي كـرده و از             و فاصله ) مطابق شكل   . ( كنيم    شش ضلع سطح شكل شش ضلعي را به چند مثلث تبديل مي           

  آويم   بدست آمده را بدست مي اين طريق مساحت مثلث هاي
  
  
  
  
  
  
  

   :محاسبات
  
  
  
  
  

2كل
4321 6175.246812 mSSSSSS =→+++=   
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باشد كه بـا   عمليات قيل بدست آوردن مساحت زمين به شكل هندسي بوده ولي در عمليات بعدي مساحت زمين به شكل غير هندسي مي         

بـه  ( كنيم   مورد نظر معين مي)خط هادي ( را به طور يكسان د ر راستاي زمين  )  متر   40/1حدود  ( توجه به شكل زمين فواصل معيني را        
آوريـم    سپس بر هر يك از نقاط بدست آمده عمودي را بدست آوريم و فاصله خط هادي تا منحني فرضي بدسـت مـي                      ) وسيله متر كشي    

  .آوريم  سپس با توجه به برداشت و استفاده از فرمول ذوذنقه يا سميسون مساحت زمين خواسته شده را بدست مي
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305.135=Sكل   
+∑ ارتفاع هاي زوج(  ) فرد ارتفاع هاي  4 ∑++= 2

3 1 nhhdS  
  

112.136=Sكل   
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  3گزارش شماره 
  دستگاهترازيابي به روش ارتفاع  : عنوان عمليات

  به دست آوردن اختلاف ارتفاع و روش كنترل در ترازيابي  : هدف از اجراي عمليات
   :شرح عمليات

 آخر ترازيابي بر نقطـه اول منطبـق اسـت            ي  دهد يعني نقطه    اين نوع ترازيابي از نوع بسته بوده و تشكيل يك پليگون يا چند ضلعي را مي               
سپس با رعايت شـرايطي همچـون   . باشد    در اين عمليات نقشه برداري شناسائي منطقه مينوع عمليات بايد صفر باشد اولين گام اساسي       

كنيم   رئوس پيمايش را انتخاب مي    .....  از هر نقطه و        رؤيت بودن دو نقطه قطبي يا بعدي        محكم و سخت و تا حدودي مسطح بودن نقاط ،         
كنيم و پس ار       وسط و پائين را قرائت مي        بالا ،    كرده و تارهاي    قاط نشانه روي   از ن   و بعد از استقرار دوربين در بين دو نقطه به طرف يكي           . 

كنيم و اين كار را تا رسيدن بـه نقطـه اول ادامـه      برده و در همان ايستگاه نقطه بعدي را قرائت مي اين كار شاخص را بر روي نقطه بعدي      
  . )باشد   براي كنترل ميتوجه قرائت سه تار. ( رسانيم  دهيم و كار را به پايان مي مي
  

  :كروكي
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

   : ترسيم جدول
  شماره نقاط  HC F.S B.Sارتفاع دستگاه  Hارتفاع نقطه 

00/100  419/100  -  0419  A 
009/98  087/99  2410  1078  B 
202/98  305/100  0885  2103  C 
86/99  195/102  0445  2335  D 
968/100  228/102  1277  1260  E 
88/100  748/101  1348  0868  F 
068/100    1680  -  G ( A ) 

  
  
 

   : محاسبات
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Hi                   ( 111( ارتفاع دستگاه = ارتفاع نقطه + قرائت عقب  .SBHHi +=  
  .باشد   ميΔΗارتفاع نقطه آخر منحاي نقطه اول مساوي : نكته 

H             ( 212( ارتفاع نقطه =  قرائت جلو –ارتفاع به دست آمده  .SFHiH −=   
mSFSBHH n 068.00.100068.100..1 =−→−=ΔΗ→ΔΗ=− ∑∑  

  
  . به دليل وجود خطاي دوربين باعث شده كه اين اختلاف به دست آيد  : نتيجه گيري
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  4گزارش شماره 
  )به روش شعاعي ارتفاع دستگاه ( وعرضي  ي پروفيل طولي تهيه : عنوان عمليات

  ي حجم خاك برداري و خاكريزي به بهترين نحو   محاسبه  :ملياتهدف از اجراي ع
   :شرح عمليات

) . بوسـيله سـه پابـه ژالـون         ( كنيم    گذاشته و آنرا ثابت مي     ) A( يك ژالون در نقطه ابتدا      . كنيم    ي ابتدا و انتها را مشخص مي        ابتدا نقطه 
بـين نقطـه    ) داريم    ها را بر مي      نبايد اين ژالون    تا پايان ميخ كوبي   ( كنيم    يگذاريم و ثابت م     مي ) B( سپس ژالون ديگري را در نقطه انتها        

A.B       كنيم ، بدين ترتيب كه يكي از افراد پشت ژالون   مي   را به قسمتهاي مساوي ميخ كوبي A متر ايـستاده و فـرد   1,5 با فاصله حداقل 
با ( كند  هدايت مي) به كمك فرد ديگري كه سر متر را نگه داشته ( اشته اي از قبل تعيين شده نگه د        ديگر ميرگير را كه ژالون را با فاصله       

اگر از دوربين تئودليت استفاده كنيم ، پياده كردن نقـاط در امتـداد         . (   قرار گيرد     A,B تا ژالون دقيقا در راستاي       ) Bنگاه كردن به نقطه     
A,B   سپس نقطه ديگـر را بـه همـين      . كوبيم     آن ميخ مي     را برداشته و جاي     يژالون كمك ) . دهيم     دوربين و متر انجام مي      ي   را به وسيله

 A,Bبعد از اينكه نقاط را در امتـداد         .  بودن متر را كنترل كند        نفر چهارم بايد افقي   . دهيم    اي از قبل تعيين شده انجام مي        ترتيب با فاصله  
 قرار دهـيم كـه بتـوانيم بـه      كنيم كه ايستگاه را جائي  مي كنيم سعي  كرديم ، كار ايستگاه گذاري را شروع مي        و به طور مساوي ميخ كوبي     

  .كنيم  بعد شروع به خواندن نقاط كرده و آنها را در جدول وارد مي. كنيم  بهترين نحو ، بيشترين نقاط را قرائت مي
  .در اين روش به تعداد ايستگاهها ، ارتفاع دستگاه خواهيم داشت   :نكته

    : كروكي
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :ترسيم جدول
 H 

iΗ  F.S  I.S B.S شماره نقاط    
00/100  315/100  -  -  -  A   

813/98  315/100  -  1502  0345  1    
75/98  315/100  -  1565  -  2    
63/98  315/100  -  1683  -  3    
305/98  315/100  -  2010  -  4    
209/98  315/100  -  2106  -  5    
155/98  315/100  -  2160  -  6    
185/98  315/100  -  2130  -  7    
053/98  315/100  -  2262  -  8    
13/98  .315/100  -  2185  -  9    
867/97  315/100  -  2448  -  10    
723/97  315/100  -  2592  -  11    
49/97  315/100  -  2825  -  12    
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135/97  315/100  -  3180  -  13    
305/97  315/100  -  3010  -  14    
195/97  315/100  -  3120  -  15    
163/97  73/98  3152  -  1567  16    
232/97  73/98  -  1498  -  17    
54/97  73/98  -  1190  -  18    
18/97  73/98  -  1550  -  19    
078/97  73/98  -  1652  -  20    
09/97  73/98  -  1440  -  21    
039/97  73/98  -  1691  -  22    
996/96  73/98  -  1734  -  23    
981/96  73/98  -  1749  -  24    
94/96  73/98  -  1790  -  25    
785/96  73/98  -  1945  -  26    
475/96  73/98  2255  -  -  B   

   :محاسبات
)ارتفاع دستگاه  ) = H( ارتفاع نقطه + قرائت عقب  )iH                              ( ) 11 .

1
SBHHi S +=  

) يا H                  ( 2Fs( ارتفاع نقطه =  قرائت جلو –ارتفاع دستگاه به دست آمده  ) 22 .
1

SIHi S −=Η   

   :نمودار
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  5گزارش شماره 
  اندازه گيري زواياي داخلي پليگون : عنوان عمليات
    :شرح عمليات

كنيم ژيزمان يـا آزيمـوت امتـداد اول را     قبل از اينكه زاويه داخلي را برداشت مي       . كنيم    مستقر مي  ) A( ابتدا دو بتن را به روي نقطه اول         
كنيم سـپس بـه        نقطه آخر نشان روي كرده و زاويه افقي را صفر مي            دوربين را روي  ) ي برداشت     ها   كنترل زاويه   براي( كنيم    مشخص مي 

 مـستقر   Bاشـته و روي نقطـه       بعد از قرائت زاويه داخلي دوربين را برد       . كنيم    كنيم و زاويه داخلي را قرائت مي         مي   نشانه روي  ABامتداد  
كنـيم زاويـه داخلـي را قرائـت            نـشانه روي مـي     BCكنيم و زاويه افقي را صفر كرده و به امتـداد               نشانه روي مي   BAكنيم به امتداد      مي
برداشـت  ) زوج  (  داخلي به صـورت كوپـل         در اين روش زواياي   . ي داخلي را برداشت كنيم        كنيم تا تمام زوايا     كنيم مراحل را تكرار مي      مي
  . شود  مي

   : كروكي
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  :ترسيم جدول
  ايستگاه  فاصله بين ايستگاه تا ايستگاه بعد  زاويه داخلي  كروكي

  008081 ′′′o  
( )AB

m5.45  A 

  
  
  

002491 ′′′o  
( )BC

m71.40  B  

  021292 ′′′o  
( )CD

m35.27  C 

  
  

0280132 ′′′o  
( )DE

m21  D 



  

  11:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  
  
  

0044142 ′′′o  
( )EA

38.28  E 

 
   : رسم زوايا و طول هاي برداشت شده

  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
  



  

  12:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  6گزارش شماره 
  ليگون به روش كوپل پ اندازه گيري زواياي داخلي : عنوان عمليات
به صـورت عملـي     ...... ها ، خطاهائي مانند خطاي كليماسيون و خطاي خار از مركز لمپ افقي و                 علاوه بر كنترل قرائت    : هدف عمليات 

  .كند  حدف مي
ف راست ما د رنشانه روي اگر لمپ قائم در طرف چپ ما قرار گرفته باشد اصطلاحا دايره به چپ يا لمپ چپ و اگر در طر          : روش كوپل 

  .گويند  باشد دايره به راست مي
 درجـه   180براي اينكه نشانه روي از حالت دايره به چپ به حالت دايره به راست تبـديل شـود بايـستي تلـسكوپ دوربـين را بـه انـدازه                              

الت لمپ قائم در طـرف  در اين ح.  درجه دوران كنيم  180بچرخانيم مشخص است كه براي نشانه روي مجدد ، بايد آليداد تئودليت را نيز               
  .گيرد كه در نتيجه دوربين از حالت دايره به چپ به حالت دايره به راست تبديل شده است  راست ما قرار مي
   :شرح عمليات

  را برداشت كنيم ژيرمان يا آزيموت امتـداد اول را مـشخص   ي داخلي كنيم قبل از اينكه زاويه  مستقر ميA   نقطه ابتدا زاويه ياب را روي 
كنيم سپس دايـره بـه راسـت همـين امتـداد را        را قرائت ميAE كرده دايره به چپ امتداد  نشانه روي ) E( كنيم سپس به نقطه آخر      مي

كنـيم و مراحـل كـار را           قرائت مي  AE رفته و دايره به چپ و دايره به راست اين امتداد را مانند امتداد                ABكنيم بعد به امتداد       قرائت مي 
     .م تا تمام زوايا را برداشت كنيم كين تكرار مي
   :  كروكي

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

    :ترسيم جدول
يادداشت و 
   كروكي

نقاط   دايره به چپ  دايره به راست  ميانگين  زاويه
  قراولروي

  ايستگاه

  008184 ′′′o  -  
  028212

026496
′′′

′′′
o

o

  
0413347
0431263
′′′

′′′
o

o

  B  
E 

A 

  0074128 ′′′o -  
0414165

044536
′′′

′′′
o

o

 
0281194
0250323
′′′

′′′
o

o

  A 
C 

B 

  55142 ′o  -  
34185

027442
′

′′′
o

o

  
0071174
0421317
′′′

′′′
o

o

 B 
D 

C 



  

  13:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  002591 ′′′o  -  
040340
0432132
′′′

′′′
o

o

 
0292139

047347
′′′

′′′
o

o

  C 
E 

D 

  006495 ′′′o  -  
85118

2123
′

′
o

o

  
20241
84336
′

′
o

o

  D 
A 

E 

  



  

  14:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  7گزارش شماره
  برداشت عوارض ايجاد شده روي زمين : عنوان عمليات
دوربـين را   ) گوشـه هـا     (  تك تك نقـاط پليگـون         كنيم سپس روي    ابتدا ساختمان را بوسيله پليگون بندي محصور مي        : شرح عمليات 

كنيم براي به دست آوردن فاصله دوربين تا نقطه برداشت و نيز كنترل تار وسط ، تار بالا و                      ساختمان را قرائت مي     رده و گوشهاي  مستقر ك 
  كنيم  پايين را همزمان با تار وسط قرائت مي

  .باشد   شعاعي مي قابل ذكر است برداشت به روش
   :  كروكي

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

    :ترسيم جدول
فاصله 

 قاطبين ن
فاصله از 
  ايستگاه

V H ــاع   ايستگاه  نقاط  تار بالا  تار وسط  تار پائين ارتفـ
 ايستگاه 

  -  000000 ′′′o  000000 ′′′o  -  -  -  E A 1,60  
  192/30  83590 ′′′o  01118 ′′′o  0548  0700  0850  1      
  696/17  88490 ′′′o  008517 ′′′o  0811  0900  0988  2      
  195/25  557490 ′′′o  85145 ′′′o  0672  0800  0924  3      
  796/19  553490 ′′′o  89374 ′′′o  0801  0900  0999  4      
  694/32  026490 ′′′o  035578 ′′′o  0536  0700  0863  5      
  031/55  059587 ′′′o  803290 ′′′o  1475  1700  0922  6      
  681/26  825278 ′′′o  000496 ′′′o  0711  0800  0989  7     
  -  000000 ′′′o  000000 ′′′o  -  -  -  A B 1,62  
  378/3  053394 ′′′o  025273 ′′′o  1183  1200  1217  8      
  716/15  000194 ′′′o  009387 ′′′o  0220  0300  0378  9      



  

  15:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  581/3  000194 ′′′o  8041116 ′′′o  1182  1200  1218  10      
  980/20  553491 ′′′o  5315132 ′′′o  0694  0800  0904  11     
  186/26  057191 ′′′o  0005128 ′′′o  0768  0900  1030  C  C  1,66  
  -  000000 ′′′o  000000 ′′′o  -  -  -  B      
  194/5  008491 ′′′o  0024343 ′′′o  1374  1400  1426  11      
  490/7  80292 ′′′o  0075128 ′′′o  1267  1300  1342  12      
  768/9  000192 ′′′o  5424142 ′′′o1  1351  1300  1349  D     
  -  000000 ′′′o  000000 ′′′o  -  -  -  C D -  
  777/2  041185 ′′′o  024252 ′′′o  1086  1100  1114  12      
  756/42  042277 ′′′o  007088 ′′′o  0473  0700  0922  1      

  
  

   :ترسيم زوايا و نقاط برداشت شده

  
  
  
  
  
  

  



  

  16:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  8گزارش شماره 
  )ي به روش قطب(پياده كردن نقشه  : عنوان عمليات
امر پياده كردن ، كليه  در.باشد  دن يك طرح بر روي زمين درست عكس عمليات تهيه نقشه برداري ميمسئله پياده كر : شرح عمليات

 و صـفر    Aشود پس استقرار دوربين بر روي نقطـه           اندازه گيريها با توجه به مقياس نقشه ، از آن استخراج شده و بر روي زمين انتقال مي                 
  .كنيم  جه به زاويه و طول داده شده پياده و ميخ كوبي ميي نقاط را با تو  يكي يكB كردن دوربين به نقطه 

  
  نقاط  فاصله افقي  زاويه
0000  0/8  B 

55/54  16/3  1  
54/67  91/4  2  
44/57  74/8  3  
17/69  23/13  4  
08/58  57/14  5  
44/39  89/22  6  

  

  :ترسيم زوايا و نقاط  پياده شده
  
  
  
  
  
 
 
 
 
 
 



  

  17:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  9گزارش شماره 
  )رسم منحني ميزان (  زمين   وضعيت ارتفاعيتعيين : عنوان عمليات
   :شرح عمليات

 نقطه اول مستقر كرده نقـاط را در امتـداد طـولي              كنيم دوربين را روي      با توجه به عوارض زمين ابتدا خواص بين نقاط شبكه را تعيين مي            
وي حركت هر يك از نقاط عـرض دوربـين را           كنيم سپس در ر      درجه چرخانده نقاط عرضي را پياده مي       90كنيم سپس دوربين را       پياده مي 

  دهيم كه بتوان با يك ايستگاه گـذاري       كنيم بعد از آن با توجه به مساحت كم دوربين را در محلي قرار مي                مستقر و نقاط طولي را پياده مي      
وسـيله روش شـعاعي برداشـت       بـه ) تـار وسـط     ( بعد از آن بوسيله شاخص ارتفاع تمـام نقـاط           ) مركز ثقل   . ( تمام نقاط را برداشت نمود      

  .كنيم مي
  .كنيم   برداشت نقاط از نيو استفاده مي  پياده كردن نقاط شبكه از دوربين تئودليت و براي براي :نكته 

   :ترسيم جدول
  ΔΗ  اختلاف ارتفاع 

-+       
  نقاط   عقب   وسط   جلو 

00/100  
998/99  
97/99  

967/99  
063/100  
973/99  
974/99  
956/99  
001/100  
02/100  

981/99  
034/100  
066/100  
89/99  

944/99  
925/99  
024/100  
026/100  
00/100  

046/100  
050/100  
84/99  

011/100  
966/99  
941/99  

  
2-  

28-  
3-  

          96  
90-  

            1  
18-       

          45  
          19   

39-  
          53  
          32  

176-  
          54    

19-  
          99  
          2  

26-  
          46  
           4  

210-  
        171  

          45   
25-  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

  
1480  
1508  
1511  
1415  
1505  
1504  
1522  
1477  
1458  
1497  
1444  
1412  
1588  
1534  
1553  
1454  
1452  
1478  
1432  
1428  
1638  
1467  
1422  
1447  

1478  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

1  
2  
3  
4  
5  
6  
7  
8  
9  

10  
11  
12  
13  
14  
15  
16  
17  
18  
19  
20  
21  
22  
23  
24  
25  



  

  18:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

963/99  
86/99  

834/99  
846/99  
919/99  
527/99  
798/99  
726/99  
84/99  

923/99  
828/99  
818/99  
723/99  
658/99  
523/99  
527/99  
704/99  
679/99  
736/99  
788/99  
78/99  

702/99  
638/99  
598/99  
67/99  

          22   
103-  
26-  

          12   
          73  

392-  
        271  

72-     
        114  

          83   
95-  
10-  
95-  
65-  

135-  
            4  

        177  
25-  

          57  
          52   

8-  
78-  
64-  
40-  

          72   

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

1718  

1425  
1527  
1554  
1542  
1469  
1861  
1590  
1662  
1548  
1465  
1560  
1570  
1665  
1730  
1865  
1861  
1684  
1709  
1652  
1600  
1608  
1686  
1750  
1790  

  

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

26  
27  
28  
29  
30  
31  
32  
33  
34  
35  
36  
37  
38  
39  
40  
41  
42  
43  
44  
45  
46  
47  
48  
49  
50  

  
  : دست  مورد نظر از نقطه پائين فرمول پيدا كردن فاصله منحني

( )
LT

LMdX
.
−

=   
d : شبكه           فاصله ترسيمي   

m : مورد نظر  منحني   
L : ي پائين دست  نقطه  
T : بالا دست  ي نقطه   
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 نقشه برداريمليات ع

 

 

  :ترسيم منحني ميزان 

  
  



  

  20:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  10گزارش شماره 
  برداشت منطقه : عنوان عمليات
    :شرح عمليات

 تمام نقـاط را برداشـت نمـود          گذاريم تا بتوان با يك دستگاه ايستگاه گذاري          مي  را در محلي  ابتدا منطقه را بازرسي كرده بعد از آن دوربين          
در هر يـك از قرائـت نقـاط سـه تـار      . سنجيم  نموده تمام زوايا را نسبت به آن مي) نقطه اول  (  از نقاط     قابل ذكر است دوربين را به يكي      

  كنيم  مي و زاويه قائم را برداشت  موجود همجنين زاويه افقي
   :جدول 

ــيب   ــه ش زاوي
( )α  

فاصله نقاط  
  تا دوربين 

زاويـــه قـــائم 
( )V  

ــي  ــه افقـ   زاويـ
( )H  

  نقاط  بالا   وسط   پائين 

000000 ′′′o 7/76 000090 ′′′o 000000 ′′′o  2048  2429  2815  1  
0021 ′′′  5/91  008489 ′′′o 03111 ′′′o  1940  2400  2855  2  
0043 ′′′  069/93  004390 ′′′o 056325 ′′′o  1732  2200  2669  3  
0404 ′′′  98/79  040490 ′′′o 021428 ′′′o  1700  2100  2500  4  
0251 ′′′  298/70  025190 ′′′o 041210 ′′′o  1949  2300  2652  5  
0051 ′′′  898/70  005190 ′′′o 00115 ′′′o  1845  2200  2554  6  
0471 ′′′  298/73  047190 ′′′o 007119 ′′′o  1832  2200  2565  7  
0051 ′′′  298/74  005190 ′′′o 04324 ′′′o  1622  2000  2365  8  
0461 ′′′  798/52  046190 ′′′o 00741 ′′′o  0934  1200  1462  9  
0012 ′′′  098/31  001290 ′′′o 029175 ′′′o  0744  0900  1055  10  
0281 ′′′  098/35  028190 ′′′o 0413132 ′′′o 0524  0700  0875  11  
02221 ′′′o  965/59  022291 ′′′o 0465158 ′′′o 1700  2000  2300  12  
04651 ′′′o  744/48  046591 ′′′o 0424163 ′′′o 2156  2400  2644  13  
04351 ′′′o  749/45  043591 ′′′o 0083166 ′′′o 2270  2500  2728  14  
00741 ′′′o  551/49  007491 ′′′o 042168 ′′′o  2352  2600  2848  15  
00721 ′′′o  565/53  007291 ′′′o 0021167 ′′′o 2332  2600  2868  16  
00311 ′′′o  376/51  003191 ′′′o  0441174 ′′′o 2343  2600  2857  17  
0031 ′′′o  983/49  00391 ′′′′o  0072180 ′′′o 2349  2600  2849  18  
02531 ′′′o  93/89  025391 ′′′o 0481187 ′′′o 3252  3100  3342  19  
02011 ′′′o  874/61  020191 ′′′o  0291170 ′′′o 1991  2300  2609  20  
0485 ′′′  982/59  048590 ′′′o 004195 ′′′o  2600  2900  3200  21  
0025 ′′′  688/56  002590 ′′′o   2415  2700  2982  22  
0253 ′′′  891/77  025390 ′′′o   2610  3000  3389  23  

  
..α2                                                                       :محاسبات  CosLKD =  
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 نقشه برداريمليات ع

 

 

   :ترسيم زوايا و نقاط برداشت شده
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  11گزارش شماره 
  بدست آوردن ارتفاع تير : عنوان عمليات
   :شرح عمليات

كنيم سـپس شـاخص را در پـائين تيـر قـرار                براي بدست آوردن ارتفاع به طور مثا ل تير برق ابتدا دوربين را در محلي مناسب مستقر مي                 
 دوربـين را بـه    سـپس چـشمي  ) )  درجه 90(  افقي باشد    قابل ذكر است زاويه قرائت بايد كاملا      ( دهيم سه تار شاخص را قرائت نموده          مي

كنيم سپس با استفاده از فرمول زيـر و جـايگزين كـردن                لبه تير تنظيم و زاويه ايجاد شده را يادداشت مي           طرف بالا برده تار وسط را روي      
  .آوريم  اعداد مربوط ارتفاع تير را به دست مي

  
  :محاسبات

αtan.DmH +=  
  :كروكي

  
  
  
  

 
 
 



  

  23:صفحه
  

 نقشه برداريمليات ع

 

 

  12گزارش شماره 
   ) )x,g (  با توجه به مختصات دكارتي( پياده كردن نقشه   :عنوان عمليات
   :شرح عمليات

كنيم تمام نقاط را با توجه به طول و زاويه نسبت به  كنيم سپس در روي نقطه مناسب صفر مي         نقطه اول مشخص مي     ابتدا دوربين را روي     
   .كنيم  پياده مي نقطه انتخابي

  .كنيم   را به مختصات قطبي تبديل كرده و بعد نقاط را پياده مي در اين روش بايد مختصات دكارتي :نكته 
  مختصات قطبي  محاسبات 

α                 L 
   مختصات دكارتي

X                   y  
  نقاط 

  0                   0  0                   0  1  
  0                   3  0                   3  2  
  45                4/243  3-                 3   3  
  508421 ′′′o               78/8  3-               5/7  4  
  506218 ′′′o  5/2             5/7  5  
  044414 ′′′o               824/9  5/2            5/9  6  
  035427 ′′′o          736/10  5               5/9  7  
  o90                              5  5                  0       8  

                                  :                      محاسبات نمونه
243.433

45
3
3tan

22

222

1

=+=

+=

== −

L

yxL

oα

  

  

  :ترسيم زوايا و نقاط  پياده شده
  


